
  تمرينات  پنجمسری                                                                           رسائی نيا  -كنترل خطی   

 

 )  K>0( برای توابع تبديل حلقه باز زير رسم کنيد ی مکان هندسی ريشه ها را برا .١
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رسѧѧم نمѧѧوده و نتѧѧايج را بѧѧا هѧѧم مقايسѧѧه نمائيѧѧد. در   b=0 , b=1ير در دو حالѧѧت  مکان هندسی ريشه ها را برای سيستم ز .٢

 .را برای پايدار بودن سيستم مشخص نمائيد K، مقدار  b=1وضعيت 
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معادله مشخصه سيستم آونگ برگشته ائی بصورت زير داده شده است. با استفاده از روش مکان هندسی ريشه هѧѧا ثابѧѧت  .٣

 کنيد که همه ريشه های فوق حقيقی می باشند.
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