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 نباشید و آرزوی سلامتی برای دانشجویان محترم ضمن عرض سلام و خسته 

آخرین تاریخ قابل قبول جهت تحویل پاسخ  باشد. لطفاً در هنگام حل سوالات به می پیشرفتهدرس کنترل  تعریف پروژۀ نخستفایل پیش رو، شامل 

 ظر قرار دهید. را مدننکات ضمیمه شده در پایان این فایل توجه نمایید. همچنین لطفاً در هنگام ارسال پاسخ،  

 با آرزوی موفقیت برای شما

 

از همین روی،    ؛دارد  نیرا با زم  یاتعداد تماس نقطه  نیاست که کمتر  ستایو ا  یرخطیغ   ،تعادل  حفظ  ستمیس  کی  ، (Unicycle)یا    ربات تک چرخ

با توجه به شباهت فراوان میان .  آورددینامیکی، فراهم میهای  سیستم مطالعه حرکت و کنترل    ، در زمینۀمحققان  ی برا  را  یبستر مناسب  این سیستم،

نامند. با عنایت به شکل  می زین (Wheeled inverted pendulum) یا چرخ یپاندول معکوس رو این سیستم و پاندول معکوس، سیستم مذبور را 

 ه( پاسخ دهید. دهد، به موارد )الف( تا ) چرخ را نمایش می( که تصویر یک نمونه از سیستم ریات تک1)

 

   استخراج نمایید.حرکت این سیستم را غیرخطی معادلات     :)الف(

 نمایش خطی معادلات حرکت این سیستم را با عنایت به نتایج بخش )الف(، بدست آورید.      :)ب(

 نمایش فضای حالت این سیستم را استخراج نمایید.   :)ج(

 با درنظرگیری نمایش حاصل از بخش )ج( مشخص نمایید. وضعیت پایداری یا عدم پایداری سیستم را     :)د(

  پذیری سیستم را تعیین کنید. پذیری و مشاهدهوضعیت کنترل    :)ه(

  

 :   و نکات  راهنمایی

 شود. درنظر داشته باشید در این مرحله از پروژه، دیسک موجود، به صورت ثابت درنظر گرفته می .1

 . سازی سیستم مذکور، لینک زیر را ملاحظه نماییدخصوص نحوۀ مدلجهت کسب اطلاعات تکمیلی در   .2
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 دانشجویان محترم دقت فرمایید

 . استآموزش تدوین شده هشتم اسلایدپایان بر پایه مطالب تدریس شده توسط استاد محترم تا  فایل،در این شده مطرح  پروژۀ •

 . انجام دهیدرا بصورت انفرادی  پروژهلطفاً  •

و قهل از آن ارسوال    2021bسوازی سویمولین، دود را با ورژن  سویمولین،، لطفاً فایل شوهیه-سوازی در محیط متلبدر صوورت ووود فایل شوهیه •

  نمایید. 

( . rar  ای  . zipفشورده با پسووند)  لیفا  ،یدر قالب   یکاف  حات یو توضو  یسوازهیشوه  یهالی،  همراه با فا  pdfبه صوورت   هانیلطفاٌ پاسوخ تمر •

 داده شود.  لیتحو

                                   . بواشوود  "  دانشووجو، شوومواره دانشووجویی  و نوام دوانوادگی  ،  نوامپروژهنوام درس، سووری    ":   گوااری فوایول ارسووالی بصووورت نوام  لطفواً •

 (9717324، میلاد کامزن، پروژه نخست، مدرن)کنترل  مثال:

 در ارتهاط باشید.  milad.kamzan@email.kntu.ac.ir با ایمیل گزارشلطفاً تا زمان حصول تاییدیه دریافت  •

در تماس   WhatsAppرسوان  ماکور یا با اسوتفاده از پیام  ایمیل  ما از طریق  با ،فرآیند حلدر صوورت نیاز به راهنمایی و مشواوره در دصوو   •

 . باشید

 با آرزوی موفقیت برای شما

 pole, eig, ss, ctrb, obsv, lyap, canon, rank, step, impuls, lsimدر متلب:  احتمالی دستورات مورد نیاز .3

 

 

mailto:milad.kamzan@email.kntu.ac.ir

